
Изменение № 2 ГОСТ 25941—83 Машины электрические вращающиеся. 
Методы определения потерь и коэффициента полезного действия 
Принято Межгосударственным советом по стандартизации, метрологии и 
сертификации (протокол № 19 от 24.05.2001)
Зарегистрировано Бюро по стандартам МГС № 3838

За принятие изменения проголосовали:

Наименование государства

Азербайджанская Республика 
Республика Армения 
Республика Беларусь 
Грузия
Республика Казахстан 
Кыргызская Республика 
Республика Молдова 
Российская Федерация

Наименование национального 
органа по стандартизации

Азгосстандарт
Армгосстандарт
Госстандарт Республики Беларусь 
Грузстандарт
Госстандарт Республики Казахстан 
Кыргызстандарт 
Молдова- Стандарт 
Госстандарт России

(Продолжение см. с. 14)
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(Продолжение изменения № 2 ГОСТ 25941—83)

Продолжение

Наименование государства Наименование национального 
органа по стандартизации

Республика Таджикистан Т аджикстандарт
Туркменистан Главгосслужба «Туркменстандарт-

лары»
Республика Узбекистан Узгосстандарт
Украина Госстандарт Украины

Вводная часть. Второй абзац. Исключить слова: «и на машины, питае­
мые от полупроводниковых преобразователей»; 

дополнить абзацем:
«Стандарт пригоден для целей сертификации».
Пункт 1.1. Первый абзац после слов «выведены из действия» допол­

нить словами: «если иное не оговорено»;
(Продолжение см. с. 15)
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дополнить абзацем:
«При испытаниях машин переменного тока, питаемых от полупро­

водниковых преобразователей (далее преобразователей), должны приме­
няться те типы преобразователей, с которыми они будут эксплуатиро­
ваться».

Пункт 1.2 дополнить примечанием:
« П р и м е ч а н и е .  При испытаниях машин переменного тока, пита­

емых от преобразователей, следует учитывать, что применяемые прибо­
ры должны быть способны работать в широком спектре (диапазоне) час­
тот».

Пункты 1.4, 2.6 изложить в новой редакции:
«1.4. При отсутствии других указаний все потери вида I 2R должны быть 

приведены соответствующим пересчетом к одному из указанных ниже 
значений расчетной рабочей температуры:

75 °С — для классов изоляции А и Е;
95 °С — для класса изоляции В;
115 °С — » » » F;
130 ° С -  » » » Н.
Классификация изоляции по нагревостойкости — по ГОСТ 8865—93.
Расчетная рабочая температура обмоток с непосредственным жидко­

стным охлаждением независимо от класса их изоляции устанавливается в 
стандартах или технических условиях на конкретные виды машин.

В стандартах или технических условиях на электрические машины кон­
кретных видов допускается устанавливать другие значения расчетной ра­
бочей температуры, по возможности близкой к средней температуре об­
моток в номинальном режиме работы.

2.6. Д о б а в о ч н ы е  п о т е р и  п р и  н а г р у з к е  Р — потери 
всех других видов, кроме перечисленных, в основном на вихревые токи в 
активных и конструктивных частях машины от полей рассеяния, созда­
ваемых током нагрузки.

Добавочные потери при нагрузке включают:
1) потери в активной стали магнитопровода и других металлических 

частях, кроме проводников обмотки, обусловленные нагрузкой;
2) потери от вихревых и циркуляционных токов в проводниках;
3) потери в щетках, вызванные циркуляционными токами при ком­

мутации (машин постоянного тока).
Для машин постоянного тока добавочные потери при номинальном 

режиме работы вычисляются условно как определенная доля электричес­
кой мощности, т. е. подводимой мощности для двигателя и отдаваемой 
мощности для генератора.

Для асинхронных машин добавочные потери при нагрузке определя­
ют опытным путем по ГОСТ 7217—87. При необходимости определения

(Продолжение см. с. 16)
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потерь машин на месте установки добавочные потери при номинальном 
режиме работы по согласованию вычисляются как определенная доля 
электрической подводимой мощности для двигателя.

Для синхронных машин добавочные потери при нагрузке не вычисля­
ют, а определяют опытным путем совместно с основными потерями в 
цепях рабочих обмоток и их сумма называется обычно потерями коротко­
го замыкания Рк. Условно считается, что потери короткого замыкания не 
зависят от температуры обмоток.

Если требуется вычислить добавочные потери при режимах работы, 
отличных от номинального, то при отсутствии других указаний они дол­
жны быть пересчитаны пропорционально квадрату тока нагрузки».

Раздел 2 дополнить пунктом — 2.7:
«2.7. Д о п о л н и т е л ь н ы е  п о т е р и  Рдоп — потери в машинах 

переменного тока, питаемых от преобразователя, обусловленные выс­
шими гармоническими параметрами питания (как тока, так и напряже­
ния).

Помимо потерь, перечисленных в пп. 2.1—2.6, машины, питаемые от 
преобразователей, имеют дополнительные потери, которые включают:

1) дополнительные потери в обмотке статора;
2) дополнительные потери в обмотке ротора;
3) дополнительные потери в сердечнике статора;
4) дополнительные потери в сердечнике ротора.
Дополнительные потери определяют опытным путем: методом непос­

редственной нагрузки или методом взаимной нагрузки. При этом допол­
нительные потери рассчитываются как разность между измеренными пол­
ными потерями и всеми остальными составляющими потерь. По согласо­
ванию с заказчиком, а также при необходимости определения потерь 
машин на месте установки, дополнительные потери при номинальном 
режиме работы вычисляются как определенная доля электрической под­
водимой мощности.

Если требуется вычислить дополнительные потери при режимах рабо­
ты, отличных от номинального, то при отсутствии других указаний они 
должны быть пересчитаны пропорционально квадрату тока нагрузки».

Пункт 3.2.2. Третий абзац изложить в новой редакции:
«Частота вращения синхронных машин и машин постоянного тока 

устанавливается равной номинальному значению»;
дополнить абзацем (после третьего):
«Среднее значение токов якоря машин постоянного тока устанавли­

вается равным номинальному току, среднее значение напряжения на двух 
якорях должно быть выше или ниже номинального на падение напряже-

(Продолжение см. с. 17)
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Раздел 6 дополнить пунктом — 6.2.6:
«6.2.6. Дополнительные потери при нагрузке Рдоп определяются по п. 2.7, 

а также по дополнительным потерям, вычисленным по данным опыта 
ненагруженного двигателя, питаемого от преобразователя, и пересчи­
танным пропорционально квадрату тока нагрузки. При необходимости, 
по согласованию с заказчиком дополнительные потери принимаются при 
номинальном режиме работы равными 1 % от подводимой к двигателю 
мощности при коэффициенте искажения синусоидальности кривой пи­
тающего напряжения не более 10 %. При нагрузке, отличной от номи­
нальной, они пересчитываются по п. 2.7».

(ИУС № 11 2002 г.)
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